Krotka instrukcja obstugi programu
PetriNet2ModelChecker

1. Program uruchamiany jest poprzez odpalenie pliku PetriNet2NuSMV.jar

2. Program posiada 2 karty:
a. Coverability graph to NuXMV parser - stuzy do konwersji graféw osiggalnosci PT-, CP-

i RTCP-sieci do kodu NuXMV.

b. RTCP Conversion - stuzy do wczytywania RTCP sieci utworzonych przy pomocy

programu CPN Tools oraz generacji dla nich symulatora lub grafu osiggalnosci.

3. Aby przyktadowo wygenerowad kod NuXMV dla przyktadowej RTCP sieci nalezy:

a. Wybrac¢ pierwsza z kart (Coverability graph to NuSMV parser)

File Parser Help
Coverability graph to NuSMV parser |/ RTCP Conversion |

Input file; |

b. Wybra¢ z rozwijanej listy opcje RTCP Nets.

RTCP Nets - |:

_ IRTCP Hets I
Coloured Petri Nets
Placeltransition Petri Nets

Whpisac w pole Input file sciezke bezwzgledng pliku do wczytania lub wybraé plik za
pomocg eksploratora plikdw dostepnego po wcisnieciu przycisku /[...].

Coverability graph to NuSMV parser | RTCP Conversion |

C.

Inputfile:  [EMAGHWARTCPIRTGPN Tools\outiartifactsimain_jarmodel1.dol | [ =] [rrcen
Look |3 man ] EE[e]
] rtcpne
[} model.dof

File Name: ‘mudeH dot

|v|

Open selected file

Files of Type: ‘DOT file (*.dot)




d. Wocisna¢ przycisk Translate

] Translate

e. Po wypisaniu kodu NuXMV w oknie mozna zapisa¢ go do pliku wciskajac przycisk

Save.
MODULE main
AR

5450, 51, 52, 53, 54, 55, 56, 57, 58, 89, 510, 511, 512, 513, 514, 515, 516, 517, 518, 519, 520, 521, 522, 523}

Sensor_d: 0.3

Clock_0:0.3;

Proc1_d_0:0.3;

Proc1_d_1:0.3;

Buffer_d - 0.3; "

Proc2_d_0:0.3;

ProcZ_d_1:0.3;

Sensor_time 2.3, Save In: ||j main_jar ‘v| 28]

Clock_time - -2.3;

Proci_time -2 3; 3 rtcpne

Buffer_time :-2..3;

Proc2 time -2.3; [ modeit.smy

IASSIGN

init(s) = s0;

next(s) =case
s=30:51;
s=g1.82;
s=82:{s3, s4, s5},
s=53:s1,
5=54 356;
s=85:57: File Name:  |modell.smy |
e zg Files of Type: [NuSMV file {.smv) [~
s=358:52;
s
s=810:{s11,512, 513},
s=sti:st i

=s12:514 =

4. Analogicznie mozna dokonac translacji graféw pozostatych typdw sieci oraz generacji
symulatora lub grafu osiggalnosci dla RTCP sieci.



